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بزمان موتور

BMG
1-1

نوآوری از دل نیازها شکل می گیرد؛ ما در بزمان با دقت و کیفیت بالا، نیازهای صنعت را به محصولاتی کارآمد تبدیل می کنیم.تیم مهندسی بزمان  
با تکیه بر تجربه و تخصص خود در حوزه صنعت و تولید، تجربه ای متفاوت در صنعت الکتروموتور را به ارمغان آورده است، همچنین با بهره گیری از 
فناوری های روز دنیاو تکیه بر نیروهای متخصص و متعهد به اصول حرفه ای، توانسته ایم جایگاهی ممتاز در بازار داخلی و منطقه ای کسب نماییم.
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1INTRODUCTION

BEZMAN MOTOR GROUP
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چرا بزمان؟
 

الکتروموتور بزمان 
      قدرتی که به حرکت معنا می دهد

,
,

,
,

قابلیت شخصی سازی

تنظیم و طراحی موتـور
 مـطابق بانیازهای خاص

PERSONALIZATION CAPABILITY

تولید با بهترین کیفیت

اســتقرار سیســتم کنتــرل کیفیت 
و نظــارت دقیــق بر فرآینــد تولید

HIGH QUALITY

1-2

ما تنها الــکترومـــوتور تولید نمی کنیم ؛بلکه
راه حلی مطمئن برای حرکت مداوم در صنعت 

ارائه می دهیم.
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تکنولوژی بروز و نوین

نوآوری های قابل توجه در 
عمـلکرد، کارایی و کاربـــرد

LATEST & MODERN TECHNOLOGY

خطوط تولید اتوماتیک

افزایش سرعت تولید، کاهش 
خطای انسانی و افزایش دقــت

AUTOMATED PRODUCTION LINES

IEC60034 منطبق بر استاندارد

مطابــــق با آخریــن اســــتانداردهای 
IEC60034 و استانداردهای ملی ایران

IEC 60037 STANDARDS
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اصطلاحات 1-3

IEC استاندارد اصطلاحات فنی

60034-1 مشخصات اسمی و عملکردی

60034-2 استاندارد های بازده

60034-5 درجه حفاظت موتورهای الکتریکی - IP کد

60034-6 روش های خنک سازی موتور های الکتریکی - IC  کد

60034-7 طبقه بنــدی انــواع  نصب و موقعیت جعبه 
ترمینــال باکس - IM کد

60034-8 نشانه گذاری ترمینال ها و جهت دوران

60034-9 حدود نویز موتورهای الکتریکی

60034-11 حفاظت حرارتی

60034-12  عملكرد راه اندازي موتورهاي القايي قفسي
سه فاز تك سرعته

60034-14 حدود ارتعاشات موتور های الکتریکی

60038 مقادیر ولتاژ های استاندارد

60085 طبقه بندی حرارتی عایق های الکتریکی

60072 مشخصات ابعادی موتورهای الکتریکی

سایز بلبرینگ عقب سایز بلبرینگ جلو نوع

6202-2Z 6202-2Z 63

6202-2Z 6202-2Z 71

6204-2Z 6204-2Z 80

6205-2Z 6205-2Z 90

6206-2Z 6206-2Z 100

6306-2Z 6306-2Z 112

6308-2Z 6308-2Z 132

- سایز بلبرینگ های جلو و عقب- استانداردهای فنی الکتروموتور
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نحوه نصب الکتروموتور 1-4
نصــب صحیــح الکتروموتــور نقــش مهمــی در عملکــرد، دوام و ایمنــی سیســتم دارد. صرف نظــر از نــوع موتــور )تک فــاز، ســــه فاز، ترمــزدار، ضــد انفجــار و غیــره(، رعایــت الزامــات 
مکانیکــی و الکتریکــی الزامــی اســت. تمامــی موتورهــا بایــد روی ســطحی مســتحکم و تــراز نصــب شــوند، هم راســتایی دقیــق بــا بــار )شــفت( رعایــت شــود و اتصــالات الکتریکــی 
مطابــق بــا دســتورالعمل و مشــخصات پلاک موتــور انجــام گیــرد. همچنیــن اســتفاده از تجهیــزات حفاظتــی مناســب ماننــد کلیــد حرارتــی، بی متــال یــا اینورتــر توصیــه می شــود. 

بســته بــه نــوع موتــور، ممکــن اســت ملاحظــات ویــژه ای بــرای نصــب مــورد نیــاز باشــد.

Frame

NO.

Basic Varation

B3 B5 B14 B34 B35

Based on B3 Based on B5 Based on B14 Based on B34 Based on B35

V5 V6 B6 B7 B8 V1 V3 V18 V19 V58 V69 V15 V36

63~112 ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

132~160 ✓ ✓ - - ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ - - - - ✓ ✓
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جدول زیر میزان مقاومت تجهیزات الکتریکی یا مکانیکی را در برابر نفوذ اجسام جامد و مایعات نشان می دهد. 

حفاظت در برابر اجسام جامد حفاظت در برابر مایعات

بدون حفاظت 0 0 بدون حفاظت

حفاظت در برابر اجسام بزرگتر از ۵۰ میلی متر 1 1 حفاظت در برابر قطرات عمودی آب

حفاظت در برابر اجسام بزرگتر از 12 میلی متر 2 2 حفاظت در برابر پاشش آب تا زاویه ۱۵ درجه

حفاظت در برابر اجسام بزرگتر از 2.5 میلی متر 3 3 حفاظت در برابر پاشش آب تا زاویه ۶۰ درجه

حفاظت در برابر اجسام بزرگتر از 1 میلی متر 4 4 حفاظت در برابر پاشش آب از همه جهت ها

محافظت در برابر گرد و غبار 5 5 حفاظت در برابر اسپری آب با فشار کم

حفاظت کامل در برابر گرد و غبار 6 6 حفاظت در برابر پاشش قوی آب یا شست وشو با فشار بالا

 IP 55

IP (Ingress Protection(  کد حفاظتی 1-5

:IP55 
رقم اول 5: محافظت در برابر گرد و غبار )نفوذ گرد و غبار تا حدی ممکن است، ولی به عملکرد آسیب نمی زند(

رقم دوم 5: محافظت در برابر پاشش آب با فشار کم از هر جهت
* این تجهیز برای محیط های نیمه صنعتی یا فضای بیرونی با گرد و غبار و پاشش آب سبک مناسب است.
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الف: در شرایطی که الکتروموتور با بارنامی در ارتفاع بیش از 1000 متر از سطح دریا استفاده می شودقدرت خروجی الکتروموتور باید براساس جدول زیر اصلاح گردد. 

ب: در شرایطی که درجه حرارت محیط بیش از 40 درجه سانتیگراد باشد قدرت خروجی الکتروموتور باید براساس جدول زیر اصلاح گردد.

4000-3000 3000-2000 2000-1000 ارتفاع از سطح دریا )متر(

80 88 95 حداکثر توان خروجی مورد استفاده به در صد 

55-50 50-45 45-40 درجه حرارت محیط )سانتیگراد(

80 88 95 حداکثر توان خروجی مورد استفاده به در صد 

ضرایب اصلاحی مربوط به دما و ارتفاع 1-6
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B E Z M A N  M O T O R  G R O U P
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موتور صنعتی 2

الکتروموتورهــای  صنعتــی بزمــان بــا طراحــی مهندســی‌ شــده و تولیــد کاملًاً داخلــی، پاســخی دقیــق 

بــه نیازهــای صنعــت کشــور هســتند. بــه دلیــل کیفیــت، خدمــات و پشــتیبانی در داخــل کشــور، 

بــرای اســتفاده در طیــف وســیعی از کاربردهــای صنعتــی مــورد اســتفاده قــرار می گیــرد. ایــن 

ــی  ــک کاری و کلاس حفاظت ــوع خن ــداد دور، ن ــاژ، تع ــوان، ولت ــر ت ــی از نظ ــواع مختلف ــا در ان موتوره

تولیــد می شــوند.

 الکتروموتور های سه فاز صنعتی القائی فریم آلومینیومی
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INDUSTRIAL

ELECTROMOTORS
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- الکتروموتور های سه فاز صنعتی القائی فریم آلومینیومی روتور قفس سنجابی      

قدرت خروجی فریم
سایز

گشتاور بار 
کامل
N.m

جریان 
راه اندازی

جریان نامی

گشتاور
راه اندازی

گشتاور 
نامی

گشتاور
شکست

گشتاور 
نامی

400 v

سرعت در 
بار نامی
(rpm)

% از بار نامی
راندمانجریان نامی ضریب توان

Kw HP 50 75 100 50 75 100

2 Pole - 50 Hz

0.12 0.16 63 0.4 4.2 2.4 2.3 2830 45.5 49.8 53.6 0.55 0.68 0.77 0.38
0.18 0.25 63 0.61 4.8 2.5 2.4 2830 52 57 60.4 0.54 0.67 0.77 0.50
0.25 0.33 63 0.82 5 2.3 2.3 2835 52 57 65 0.50 0.65 0.76 0.65
0.37 0.5 71 1.2 6.2 3 2.3 2830 61.2 66 70 0.60 0.75 0.79 0.93
0.55 0.75 71 1.89 6.3 3.1 2.5 2830 64 70 74.1 0.56 0.71 0.77 1.40
0.75 1 80 2.5 8 3.4 2.4 2865 66 72 77.5 0.50 0.65 0.83 1.70
1.1 1.5 80 3.7 7.2 3.3 2.6 2870 73 75 79.6 0.60 0.75 0.88 2.15
1.5 2 90S/L 5 7 3.5 2.6 2890 75 78 81.3 0.63 0.76 0.85 3.00
2.2 3 90S/L 7.3 7 3.5 2.9 2885 77 78 83.2 0.63 0.77 0.85 4.30
3 4 100L 9.8 7.1 3.2 2.8 2885 80 81 84.6 0.69 0.81 0.87 5.70
4 5.5 112M 12.9 7 2.6 3 2900 81 83 85.8 0.71 0.82 0.87 7.50
5.5 7.5 132S 18 6.9 2.5 2.7 2920 82.5 84.5 87 0.71 0.81 0.89 9.90
7.5 10 132S 24.1 7 2.5 2.6 2930 85 86.5 88.1 0.72 0.82 0.90 13.00

اطلاعات فنی 2-1
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IE2  STANDARD  EFFICIENCY

قدرت خروجی فریم
سایز

گشتاور بار 
کامل
N.m

جریان 
راه اندازی

جریان نامی

گشتاور
راه اندازی

گشتاور 
نامی

گشتاور
شکست

گشتاور 
نامی

400 v

سرعت در 
بار نامی
(rpm)

% از بار نامی
راندمانجریان نامی ضریب توان

Kw HP 50 75 100 50 75 100

4 Pole - 50 Hz

0.12 0.16 63 0.81 3.6 2.5 2.2 1395 45 54 60.5 0.49 0.61 0.65 0.43
0.18 0.25 63 1.25 3.6 2.8 2.2 1385 46 54 64.5 0.49 0.63 0.67 0.61
0.25 0.33 71 1.7 4.2 3.1 1.9 1410 53 58 69.5 0.5 0.62 0.65 0.83
0.37 0.5 71 2.6 4.2 2.8 2 1395 58 62 71.5 0.5 0.63 0.73 1.05
0.55 0.75 80 3.7 5.7 2.8 2.8 1410 63 68 77 0.57 0.7 0.77 1.30
0.75 1 80 5 5.8 3.5 2.2 1410 63.5 71 80.5 0.55 0.7 0.75 1.80
1.1 1.5 90S/L 7.3 6.2 2.7 2.4 1435 70 75 83 0.55 0.69 0.77 2.50
1.5 2 90S/L 9.9 6.5 2.9 2.4 1435 74 77 85.1 0.58 0.73 0.77 3.30
2.2 3 100L 14.8 7 3 2.6 1430 79 80 86 0.6 0.73 0.81 4.55
3 4 100L 20 6.9 3.5 3 1430 79 80 87.5 0.57 0.72 0.81 6.10
4 5.5 112M 27 7 2.8 2.5 1440 82 83.1 88.2 0.62 0.75 0.82 8.10
5.5 7.5 132S 36 7 2.9 2.5 1450 83.5 84.5 89.1 0.63 0.77 0.84 10.65
7.5 10 132M 48.9 6.9 3 2.8 1455 84 85.5 90 0.63 0.77 0.84 14.30
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- مشخصات ابعادی الکتروموتور های سه فاز صنعتی با فریم آلومینیومی

سایز فریم 63 – 132  

Frame A AA AB AC H HA HK K D GA F DH EH ES E C B BB BA KB L HH HC HD LL LM

63 100.5 25 125.5 122 63 8 29 10 11 12.5 4 M4 15 12 23 40 80 105 - 7 219.5 69 127 164 74 74

71 112 28 135 139 71 11 49 10 14 16 5 M5 17 18 30 45 90 110 23 7 248 38.5 143.5 194 97 86

80 125 32 154 159 80 8 49 15 19 21.5 6 M6 21 28 40 50 100 128 28 10 283 74 163 214 97 86

90 140 35 170 178 90 9 49 15 24 27 8 M8 25 32 50 56 100
125 149 24 10 329.5 79.5 183 230 97 86

100 160 40 196 196.5 100 12 49 18 28 31 8 M10 30 40 60 63 140 169 34 12 377 85.5 201.5 250 97 86

112 190 46 220 216 112 12 70 18 28 31 8 M10 30 40 60 70 140 172 32 12 408 103 223 292 136 116

132 216 44 260 255 132 14 70 17 38 41 10 M12 35 56 80 89 178 218 40 12 469 111 263 332 136 116

FRAMES 63 TO 132

“B3”

18B M G19 B M G



“FF” Flange

Frame M N P S T LA E ES HD S Degree N0 of holes

63 115 95 140 10 2.5 10 23 12 101

450 4

71 130 110 160 10 3.5 10 30 18 123

80 165 130 200 12 3.5 12 40 28 134

90 165 130 200 12 3.5 12 50 32 140

100 215 180 250 15 4 12 60 40 150

112 215 180 250 15 4 12 60 40 180

132 265 230 300 15 4 12 76 56 199

“FF” Flange

Frame M N P S T E ES HD S Degree N0 of holes

63 75 60 90 M5 2.5 23 12 101

450 4

71 85 70 105 M6 2.5 30 18 123

80 100 80 120 M8 3 40 28 134

90 115 95 140 M8 3 50 32 140

100 130 110 160 M8 3.5 60 40 150

112 130 110 160 M8 3.5 60 40 180

“B5” FLANGE

“B14” FLANGE

H
D

H
D
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کیفیت در هر جزء؛ قدرت در هر حرکت

الکتروموتورهــای بزمــان بــا تکیــه بــر طراحــی مهندســی‌ شــده و اســتفاده 
ــی  ــتانداردهای صنعت ــر از اس ــردی فرات ــت، عملک ــا کیفی ــه ب ــواد اولی از م
ــا  ــه، ب ــا بدن ــه ت ــور، از ســیم پیچی گرفت ــد. هــر جــزء از موت ــه می دهن ارائ
دقــت و کیفیــت بــالا تولیــد شــده تــا دوام، بهــره وری و اطمینــان را بــرای 

مشــتریان مــا تضمیــن کنــد.

طراحی بهینه شده اجزا، نتیجه ای از سال ها تجربه و نوآوری است:
- کاهش لرزش و صدا با طراحی دقیق مکانیکی

- استفاده از قطعات باکیفیت برای عمر طولانی و عملکرد پایدار
- مقاومت بالا در برابر شرایط محیطی سخت و بارهای کاری مداوم

- ساختار داخلی مهندسی شده برای کاهش تلفات و افزایش راندمان
- پشتیبانی از نیازهای صنعتی متنوع با تنوع در ابعاد و مشخصات فنی

اجزای الکتروموتور 2-2

برد ترمینال

گردگیر جعبه ترمینال

شفت

بلبرینگ

روتور قفس سنجابی
گردگیر بلبرینگ

ترمینال باکس

درپوش انتهایی

برقرای ارتباط الکتریکی بین منبع تغذیه و الکتروموتور

جلوگیری از ورود آلودگی

ساخته شده از فولاد با کیفیت دارای استحکام مکانیکی بالا جهت تضمین عمر بالای الکتروموتور

بلبرینگ های با کیفیت بالا از معتبرترین برندهای دنیا جهت تضمین عمر بالای الکتروموتور 

بالانــس شــده بصــورت دینامیکــی بــا دقــت بــالا جهــت کاهــش 
لــرزش الکتــرو موتــور

آب بند از جنس پلاستیک برای جلوگیری از ورود آلودگی

 جعبه ترمینال موتور را می توان با زاویه ۹۰ درجه چرخاند و اتصال کابل های برق ورودی را در هر موقعــیتی 
امکان پذیر کرد. این طراحی دارای ویژگی چند پایه ای است که امکان نصب موتور را با جعبه ترمینال در بالا 

یا در هر دو طرف فراهم می کند.

محافظت مکانیکی از اجزای داخلی موتور،نگهداری یاتاقان ها و هم محور نمودن روتور 
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پوسته

درب جعبه ترمینال

برد ترمینال

استاتور سیم پیچی شده

روتور قفس سنجابی

فن خنک کننده

کاور فن

درپوش انتهایی

پایه های جداشونده

ســاخته شــده از ورق فــولادی بــا عمــر بــالا و دارای گــردش 
شــدن  خنــک  بــرای  نویــز  کمتریــن  بــا  مناســب  هــوای 

الکتروموتــور

ایــن سیســتم منحصــر بــه فــرد امــکان تغییــر آســان پیکربنــدی نصــب را 
بــدون نیــاز بــه ماشــینکاری یــا اصلاح پایه هــای موتــور فراهــم می کنــد.

تبــادل  بــا طراحــی جدیــد جهــت  آلومینیومــی  پوســته 
حرارتــی بهتــر مطابــق اســتاندارد IEC در فریــم ســازهای 

63 الــی 132

پوشــش مقــاوم و ایمــن بــرای محافظــت اتصــالات الکتریکــی 
داخلــی از گــرد و غبــار ، رطوبــت و ضربــه

برقرای ارتباط الکتریکی بین منبع تغذیه و الکتروموتور

جلوگیری از ورود آلودگی

ســیم پیچــی بــا ســیم لاکــی دارای کلاس حرارتــی F یــا H و 
ــالای  ــر ب ــن عم ــت تضمی ــه وری جه ــورت غوط ــوره ای بص لاک ک

الکتروموتــور

بالانــس شــده بصــورت دینامیکــی بــا دقــت بــالا جهــت کاهــش 
لــرزش الکتــرو موتــور

 جعبه ترمینال موتور را می توان با زاویه ۹۰ درجه چرخاند و اتصال کابل های برق ورودی را در هر موقعــیتی 
امکان پذیر کرد. این طراحی دارای ویژگی چند پایه ای است که امکان نصب موتور را با جعبه ترمینال در بالا 

یا در هر دو طرف فراهم می کند.

فــن بــا طراحــی جدیــد بــرای داشــتن کمتریــن مقــدار نویــز 
بــا بیشــترین هوادهــی  بــرای بهتریــن بازدهــی و دمــای 

ــرد ــب کارک مناس

اجــزای داخلــی موتــور، نگهــداری  از  محافظــت مکانیکــی 
یاتاقــان هــا و هــم محــور نمــودن روتــور
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الکتروموتورهای مخصوص
جت هیتر- مشعل- هواکش

3
ــریع،  ــتارت س ــه و اس ــرژی بهین ــرف ان ــداوم، مص ــرد م ــالا، عملک ــای ب ــل دم ــون تحم ــی چ ــا ویژگی های ــا ب ــن موتوره  ای

گزینــه ای مطمئــن بــرای اســتفاده در شــرایط کاری ســخت صنعتــی هســتند. از دمیــدن هــوای گــرم در فضاهــای وســیع 

ــردی  ــا عملک ــن الکتروموتوره ــعل ها، ای ــراق در مش ــد احت ــتیبانی از فرآین ــا پش ــت ی ــه یکنواخ ــن تهوی ــا تأمی ــه ت گرفت

پایــدار و قابــل اعتمــاد را تضمیــن می کنند.بــا بهره گیــری از طراحــی مهندســی  شــده، عایق هــای مقــاوم، یاتاقــان  هــای 

ــزات  ــردی تجهی ــای کارب ــا نیازه ــل ب ــور کام ــه به ط ــم ک ــه می‌دهی ــی ارائ ــده، محصولات ــت  ش ــفت های تقوی ــا دوام و ش ب

گرمایشــی و تهویــه‌ای مطابقــت دارنــد.
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SPECIAL

ELECTROMOTORS
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جدول مقایسه ویژگی های الکتروموتورهای مخصوص 3-1

مشعل هواکش جت هیتر ویژگی ها

بسیار بالا متوسط تا بالا بسیار بالا تحمل دمای بالا

نیمه پیوسته / متناوب مداوم مداوم و پیوسته )Duty Cycle( کارکرد مداوم

بالا )برای راه اندازی سریع( بالا )برای فن های محوری( متوسط گشتاور راه اندازی

بسیار بهینه کم مصرف بهینه مصرف انرژی

F کلاس F کلاس F کلاس عایق کاری حرارتی

خنک کاری ترکیبی خنک کاری با جریان عبوری فن خنک کاری با پروانه داخلی نوع تهویه خود موتور

داخل کابین یا محفظه احتراق افقی یا دیواری عمودی یا افقی نصب در موقعیت خاص

بسیار پایین پایین متوسط صدای عملکرد

کوپل مستقیم به پمپ یا فن مشعل مستقیم یا تسمه ای مستقیم به پروانه نوع اتصال به دستگاه

دارد دارد دارد قابلیت سفارشی سازی توان و سایز
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Model D GA F DH EH ES L H E EA A M W NDE  Bracket

PGL-55 19 21.5 6 M6 20 28 229 130 40 43 50 156 750 & 1450 Pump Bracket

SGL-55 19 21.5 6 M6 20 28 252 130 40 44.5 52 156 750 & 1450 Simple Bracket

- مشخصات ابعادی

- مشخصات فنی

الکتروموتورهای جت هیتر 3-2

تیپ موتور تعداد فاز
فرکانس ولتاژ توان خروجی سرعت جریان

کلاس عایقی
 درجه

حفاظت جهت گردش یاتاقان
Hz V KW rpm A IP

SGL-55 1 50 220 0.55 1400 3.25 F 54 C.C.W بلبرینگ

PGL-55 1 50 220 0.55 1400 3.25 F 54 C.C.W بلبرینگ
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- مشخصات ابعادی

- مشخصات فنی

الکتروموتورهای مشعل 3-3

Model D GA L E T A LA N P M Q S NDE Shaft

PML-25 12.7 12 200 49.5 4.5 57 8 162 178 184 210 9  With Coupling

PMR-25 12.7 12 177 27 4.5 35 8 162 178 184 210 9 With Coupling

SMR-25 12.7 12  200 49.5 4.5 57 8 162 178 184 210 9 Without Coupling

تیپ موتور تعداد فاز
فرکانس ولتاژ توان خروجی سرعت جریان

کلاس عایقی
 درجه

حفاظت جهت گردش یاتاقان
Hz V W rpm A IP

PML-25 1 50 220 250 2750 1.3 F 40 C.C.W بلبرینگ

PMR-25 1 50 220 250 2750 1.3 F 40 C.W بلبرینگ

SMR-25 1 50 220 250 2750 1.3 F 40 C.W بلبرینگ

26B M G27 B M G



- مشخصات ابعادی

- مشخصات فنی

الکتروموتورهای هواکش 3-4

Model D GA F DH EH ES L H T A LA N P M S W

FHY-55 19 21.5 6 M6 20 28 221 130 3 31 12 130 200 165 12 750

FHY-110 24 27 8 M8 26 28 205 110 3.5 31.5 12 130 200 165 12 1050

تیپ موتور تعداد فاز
فرکانس ولتاژ توان خروجی سرعت جریان

کلاس عایقی
 درجه

حفاظت جهت گردش یاتاقان
Hz V KW rpm A IP

FHY-55 3 50 380 0.55 1395 1.5 F 54 C.W/
C.C.W بلبرینگ

FHY-110 3 50 380 1.1 1415 2.7 F 54 C.W/
C.C.W بلبرینگ
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الکتروموتورهای کولر
کولر صنعتی - کولر پرتابل - BLDC - پمپ آب کولری

4
الکتروموتــور کولــر آبــی وظیفــه بــه حرکــت درآوردن فــن )پروانــه( و ایجــاد جریــان هــوا را بــر عهــده 

دارد. طراحــی ایــن الکتروموتــور هــا به گونــه ای اســت کــه در شــرایط محیطــی گــرم و مرطــوب عملکــردی 

پایــدار، کم صــدا و بــا مصــرف انــرژی بهینــه داشــته باشــند. بدنــه مقــاوم، بلبرینــگ  هــای باکیفیــت و 

ــر  ــن موتورهاســت کــه باعــث افزایــش طــول عم ــی مناســب از دیگــر ویژگی هــای ای کلاس حفاظت

ــود. ــر می ش ــی کول و کارای
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COOLER

ELECTROMOTORS
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- مشخصات ابعادی

- مشخصات فنی

الکتروموتورهای کولر صنعتی 4-1

Model D GA F DH EH ES L H E EA A M W

SCD-75 19 21.5 6 - - 28 229 130 40 43 50 156 1450

SCD-110 23.8 27 8 M16X1.5 26 28 246 110 40 54 61 173 1500

/   Y

تیپ موتور تعداد فاز
فرکانس ولتاژ توان خروجی سرعت جریان

کلاس عایقی
 درجه

حفاظت جهت گردش یاتاقان
Hz V KW rpm A IP

SCD-75 3 50 220/380 0.75 1410 3.4/0.2 F 54 C.W/C.C.W بلبرینگ

SCD-110 3 50 220/380 1.1 1415 4.6/2.6 F 54 C.W/C.C.W بلبرینگ
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- مشخصات ابعادی

- مشخصات فنی

الکتروموتورهای کولر پرتابل 4-2

تیپ موتور تعداد فاز
فرکانس ولتاژ توان خروجی سرعت جریان

کلاس عایقی
 درجه

حفاظت جهت گردش یاتاقان
Hz V W rpm A IP

ICL-15 1 50 220 150 910 1.3 F 22 C.C.W بلبرینگ

ICL-75 1 50 220 75 1385 0.8 F 22 C.C.W بلبرینگ

Model D GA DH EH ES L H HH AH E A M Q S

ICL-15 13.8 12 M10X1.5 15 20.5 178 99 34 111 56 79 173.5 149 6.5

ICL-75 12 10 M8 17 30 142 90 26 84 - 52 154.5 129 6.5
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تیپ موتور تعداد فاز
فرکانس ولتاژ توان ورودی سرعت جریان

کلاس عایقی
 درجه

حفاظت جهت گردش یاتاقان
Hz V W rpm A IP

BC-85 1 50 220 850 735 3.6 F 54 C.W/
C.C.W بلبرینگ

BC-55 1 50 220 550 735 2.4 F 54 C.W/
C.C.W بلبرینگ

- مشخصات ابعادی

- مشخصات فنی

BLDC الکتروموتورهای کولر 4-3

Model D1 GA1 D2 GA2 DH ES1 ES2 E1 E2 L H AH1 AH2 M Q S

BLDC 19 17.5 19 17.5 8.5 55 55 50.5 64.5 250 105 127 112 195 209 5.2
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تیپ موتور تعداد فاز
فرکانس ولتاژ توان ورودی سرعت جریان

کلاس عایقی
 درجه

حفاظت جهت گردش یاتاقان
Hz V W rpm A IP

WP-30 1 50 220 24 3000 0.2 F 65 C.W/
C.C.W بلبرینگ

- مشخصات ابعادی

- مشخصات فنی

پمپ آب کولری   4-4

Model L H AH BH A B D E F S

WP-30 122 243 65 87 136 21 20.5 109 110.5 4.3
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ELECTRO MOTOR
NEW GENERATION

Industrial Electromotor                                               Special Electromotor                                               Cooler Electromotor    
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